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                                         ใช้เฝ้าระวังเขตเดินสายสง่ไฟฟ้าแรงสูง เพื่อป้องกันการรุกล้้าเขตเดินสายส่ง และ
เฝ้าระวังการประกอบการที่มีผลกระทบต่อการส่งจา่ยพลังงาน เช่น การขุดดิน การถมดิน การทา้ไร่อ้อย การปลูก
สิ่งก่อสร้าง ซึ่งสามารถตอบโต้สถานการณ์ไดท้ันเวลา ลดปัญหาการขัดข้องของระบบส่งพลงังาน และสามารถลด
ค่าใช้จ่ายงานลาดตะเวนเขตเดนิสายส่ง และตรวจสอบจดุวิกฤตได้ตลอดเวลา 

 

                      ระบบสายสง่ไฟฟ้าแรงสงู ที่มีความยาวหลายหม่ืนกิโลเมตร เพื่อความปลอดภัยในชีวิตและทรัพย์สนิ
ของประชาชน จงึต้องก้าหนดเขตเดินสายส่งทั้งสองด้านเท่าๆกนั  การเฝ้าระวังสิ่งรุกล้้าเขตเดินสายสง่จึงไมท่ั่วถึง  ทา้
ให้มีปัญหาการรุกล้้าเขตเดินสายส่งเป็นจา้นวนมาก การร้ือถอนสิ่งก่อสร้างที่รุกล้้าในเขตเดินสายส่งไฟฟ้าแรงสูงก็จะ
ไม่ได้รับคา่ทดแทน ท้าให้ประชาชนเดือดร้อนและมองภาพลักษณ์ของ กฟผ.ในเชิงลบตลอดเวลา  การใช้ระบบเฝา้
ระวังระยะไกลโดยกล้อง IP Camera Mobile หากมีการรุกล้้าก็จะได้เข้าไประงบัและชี้แจงข้อก้าหนด ประชาชนก็ไม่
เสียงบประมาณในการลงทนุสิ่งปลูกสร้าง ผลดทีี่ กฟผ.ได้รับคือท้าให้การเจรจาง่ายขึ้น 





 
ภาพตําแหน่งตั้งกล้อง 

 

 
ภาพจากแต่ละกล้อง 



 
ภาพย้อนหลัง 

 
2.5 การติดต้ังและใช้งาน 
การติดต้ังบนเสาส่งไฟฟ้าแรงสูง ทําให้มุมกล้องจากด้านบนสามารถดูภาพเขตเดินสายส่งได้ หากใช้กล้องที่มีความ

ละเอียดสูงจะสามารถเฝ้าระวังเขตเดินสายส่งได้ระยะทางไกลขึ้นได้  
 

 
 
 
 

จุดตัÊงกลอ้ง 



รูปแบบการใช้งาน 
• เฝ้าระวังจุดวิกฤต,จุดเสี่ยง เช่น ดินสไลด์ , บริเวณใกล้น้ํากัดเซาะขาเสา 
• พื้นที่เศรษฐกิจท่ีเสี่ยงต่อการรุกล้ําเขตเดินสาย 
• พื้นที่ใกล้ต้นไม้อันตรายนอกเขตหรือในเขตที่เป็นคดีความ 
• จุดท่ีตํ่ากว่ามาตรฐาน (Ground Clearance) 
• พื้นที่เสี่ยงทางการวินาศกรรมและโจรกรรม 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  
 

3. สรุป 
       ได้ทดลองโครงการนําร่อง ติดต้ังเพื่อเฝ้าระวังจุดเสี่ยงในเขตเดินสายส่งทุกภาคท่ัวประเทศแล้ว โดยจัดทําขึ้นเพื่อ

ทดสอบประสิทธิภาพของกล้องและอุปกรณ์ต่อพ่วงทั้งหมดในสภาวะแวดล้อมจริง หลังจากนั้นก็จะมกีารประเมินความพึงพอใจ
และข้อเสนอแนะเพื่อปรับปรุงตามผู้ใช้งานเมสอข้อคิดเห็น ก่อนขยายผลสิ่งประดิษฐ์ดังกล่าวให้บรรลุเป้าหมายที่ต้ังไว้ต่อไป  

ประโยชน์ท่ีคาดว่าจะได้รับ 
1. ประสิทธิภาพงานบํารุงรักษาสายส่งสูงขึ้น 
2. ลดปัญหาการขาดแคลนอัตรากําลังสายส่ง 
3. ลดจํานวนรถตรวจการณ์สายส่งเหลือหน่วยงานละ 1 คัน 
4. ลด Access Time ปัญหา ROW 
5. การตอบโต้ต่อภาวะฉุกเฉินของระบบส่งรวดเร็ว 
6. ลดความเสี่ยงในการไปบํารุงรักษาในพื้นที่ 3 จว.ชดต. 
7. สร้างภาพลักษณท่ี์ดีกับประชาชนเรื่องปัญหา ROW 
8. ลดจํานวนสายส่งขัดข้อง จากสาเหตุท่ีควบคุมได้ในพื้นที่กล้องติดต้ัง 
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